F

positronique

Série robotique © ... ...

Allas
Immatriculation : ..........................

Masse maximale : ... ...

Potentiel :
Masse utilisée :

FEE

Prix: oo

.......crédits

Capteur #1 ... ... ...
Capteur #2 ... ... ...
Capteur #3 1 ... ... ...
Capteur #4 ...
Capteur #5: ... ...
Capteur #6 ... ... ... ...

Alimentation principale : ... ...... ... ..
Alimentation secours © ... ... ............

Locomotion #1 : ...
Locomotion #2 : ...
Locomotion #3 : ...

Communication #1 : ... ................
Communication #2 : ... ................
Communication #3 1 ... ................
Communication #4 : ... ................
Communication #5 1 ... ................
Communication #6 © ... ................

Protection #1 - ... ..
Protection #2 - ... ..

Connectique #1 © ... ... ... ...
Connectique #2 © ... ... .
Connectique #3 © ... ...
Connectique #4 © ... ... ...
Connectique #5 ... ... ...
Connectique #6 © ... ... .

Dégts © ... ...

Seuil de dommage léger : @
Seuil de dommage important : @
Seuil de destruction : @O

Manipulateur #1 : ... ... ...
Manipulateur #2 : ... ... ... ...
Manipulateur #3 : ... ... ...
Manipulateur #4 : ... ... ...
Manipulateur #5 : ... ...
Mampulateur #6 : ... ... ...

Priorité

X

Computation

A

Personae

Robloc

X

Spéculation

A @Ok)

Design

@ x(

Connectivité

®

Précision

C

Autonomie

A

Puissance

( QA

Solidité

(@A

Automatisme

X @0k

Furtivité

0

Senseurs

C volonté - Priorité

23 Intelligence — Computation
3 Charme - Personae

(® Habilité - Précision
{3 Endurance - Autonomie
O} Force - Puissance

R. mentale : robloc, R. physique : Solidite.
Intuition : Spéculation, Beauté : design, Adaptation : connectivité
Réflexe : automatisme, Discrétion : furtivité, Perception : Senseurs.

Espace mémoire

e To

Equipements divers

Programme

Niveau To

Programme

Niveau

To




